
Matematik A E2019
Uge 46, Forelæsning 2

Afsnit 12.1-4
Funktioner af flere variable: 

Kæderegler, implicit differentiation
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Lidt overblik
• Hængeparti fra sidst: Tangentplan (12.8)

• Kort om midtvejsevalueringen

• Kæderegler (12.1-2)
• Differentiation af sammensat funktion, når der indgår fkt

af flere variable

• Implicit differentiation - igen! (12.3-4)
• Generel formel for differentialkvotienten af en implicit 

given funktion vha partielle afledede
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Kædereglen – simpel version (12.1)
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-> En “kæderegel”
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pingo.coactum.de (708646)
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Kædereglen – mere generelt (12.2)
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Implicit differentiation - igen! (12.3)
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Kort om impl. givne fkt. af flere var. (12.4)
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